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Dossier: Vecteurs 
 

 
 
Réactivation 1 
 

Soient A(xA ; yA) et B(xB ; yB) deux points distincts considérés dans un repère 
   

O ;
!
i ,
!
j( ) .	  Les 

vecteurs   
!
i et	    

!
j 	  sont deux vecteurs non colinéaires du plan ; 

   

!
i ,
!
j( )  est appelé base. 

Le vecteur   AB
! "!!

 a pour coordonnées vectorielles 
  

x
B
− x

A
; y

B
− y

A( )  dans le base 
   

!
i ,
!
j( )  . 

 
Réactivation 2 
 

Soient 
   
!
u x, y( ) 	  et	     

!
v x ', y'( )  deux vecteurs du plan rapporté au repère 

   
O ;
!
i ,
!
j( ) .	   

   
!
u =
!
v ⇔ x = x ' et y = y'   
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Exercice 2 
 

 
 
 

 
 
Exercice 3 
 
Réactivation 3 
 

Soient 
   
!
u x, y( )  et 

   
!
v x ', y'( )  deux vecteurs du plan rapporté à un repère 

   
O ;
!
i ,
!
j( ) .  

Le vecteur   k
!
u a pour coordonnées 

  
kx; ky( ) . 

Le vecteur   λ
!
u + µ !v  a pour coordonnées 

  
λx + µx ';λy+ µy'( ) . 

 
 

 
 
 

 
 
Exercice 4 
 
Réactivation 4 
 

  AB
! "!!

= CD
! "!!

  ⇔   ABDC est un parallélogramme   ⇔   [AD] et [BC] se coupent en leur milieu. 
 
Réactivation 5 
 

Relation de Chasles: Soient A, B et C trois points quelconques du plan:   AB
! "!!

= AC
! "!!

+CB
! "!!

. 
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Exercice 5 
 
Réactivation 6 
 

Deux vecteurs   u
!"

 et   v
!

  non nuls sont colinéaires si et seulement si il existe un réel λ non nul tel que 

  u
!"
= λv
"

. Autrement dit, deux vecteurs colinéaires ont même direction, mais pas nécessairemet même 

norme et même sens. 
 

   
u
!"

x, y( )  et 
   
v
!

x ', y'( )  colinéaires  ⇔   xy' – x'y = 0 

 

 
 
 

 
 
Exercice 6 
 
Réactivation 7 
 

Trois points A, B et C sont alignés si et seulement si   AB
! "!!

 et   AC
! "!!

 sont colinéaires. 
 
 

Réactivation 8 
 

(AB) et (CD) sont deux droites parallèles si et seulement si   AB
! "!!

 et   CD
! "!!

sont colinéaires. 
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Exercice 7 
 
Réactivation 9 
 

L'équation réduite d'une droite (AB) s'écrit sous la forme y = mx + p (lorsque xA ≠ xB). 
 

Le coefficient m est appelé pente de la droite: 

 
m =

y
A
− y

B

x
A
− x

B

. 

L'ordonnée à l'origine p s'obtient en traduisant l'appartenance du point A ou du point B à la droite 
(AB) comme ci-après: 

Exemple:  A
  

x
A
; y

A( )∈ AB( )/ y = mx + p ⇔ y
A
= mx

A
+ p . 
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